Xll Jornadas AITADIS

ALICANTE 2026

N

18-19 JUNIO 2026

SEDE

Salén de Actos Escuela Politécnica Superior 1
Campus de San Vicente
Universidad de Alicante

Universitat.d’Alacant
HumAanN .
AlTAﬂ m RoBOTICs == Universidad de Alicante




% Xil Jornadas ALTAQ.!ZSB
—~

-

MAPA DEL EVENTO

Escuela Politécnica Superior |
Planta Baja

0016PB041

Saldén de actos
SESIONES

Descarga el mapa de la Universidad de Alicante aqui:

https://web.ua.es/en/documents/campus-plane.pdf

La Escuela Politécnica Superior | se encuentra en el
Edificio 16 en la zona nordeste del campus


https://web.ua.es/en/documents/campus-plane.pdf

@) Xl Jornadas AITADIS

ALICANTE 2026
‘

PROGRAMA (AT A GLANCE)

b | 18 dejurio  Hm 15 dejunio
8:00-9:00 Registro 8:00-9:00 Registro
Sesion A1
9:00-10:00 Inteligencia Artificial (1A) en el
ambito de la discapacidad Sesion C
- 9:00-11:00 Tecnologias de asistenciay
Sesion A2 A
T logfas virtual L rehabilitacion
10:00-11:00 ecno og'sfs Vi ua' es parala
evaluacién funcional y la
rehabilitacién inclusiva
11:00-11:30 Coffee break 11:00-11:30 Coffee break
11:30-12:00 Ceremonia de apertura » .
Interaccion humano-robot en sistemas
Sesion B1 11:30-12:30 asistivos para la autonomia y la salud
12:00-12:30 Seminario técnico del Proyecto Carlos Cifuentes
NEURO-TEX
Sesion B2 12:30-13:00 Ceremonia de clausura
12:30-14:00 Sesion especial del consorcio
internacional MYOREHAB 13:00-14:00 Asamblea AITADIS
14:00-15:30 Comida
Neurotecnologia: Del laboratorio Workshop A
15:30-16:30 alaempresa Videojuegos con EEG de bajo coste y
. 15:30-17:00 .
José Carmena plataformas robéticas de
rehabilitacion
16:30-18:00 Sesion estudiantes Workshop B
17:00-18:30 Control mioeléctrico de prétesis
robéticas
Workshop C
. ) ) 18:30-20:00 Realidad Vlnual(RV)yR??lld{i?
19:00-20:00 Visita guiada Alicante Aumentada (RA) en rehabilitacion:
Ejemplos Practicos
21:00-00:00 Cena de gala
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PONENCIAS PLENARIAS

Neurotecnologia: Del laboratorio a la empresa

José Carmena (Universidad Catolica de Valencia, UCV)

Presenta: José Maria Azorin (Presidente de AITADIS, Universidad Miguel Hernandez de Elche)
Jueves 18, 15:30-16:30

La neurotecnologia engloba el conjunto de técnicas, métodos y dispositivos disefiados para
medir, registrar, interpretar, interactuar o incluso modular la actividad del sistema nervioso, con
especial énfasis en el cerebro. Este campo interdisciplinar surge de la convergencia entre la
neurociencia, la ingenieria biomédica, la informatica y la medicina, y ha experimentado un
crecimiento exponencial en las ultimas décadas gracias a los avances en sensores,
procesamiento de senales, inteligencia artificial y materiales biocompatibles. Su objetivo no
solo es profundizar en la comprension de los mecanismos que rigen el funcionamiento cerebral
—desde la generacion de sefiales neuronales hasta los procesos cognitivos complejos—, sino
también trasladar ese conocimiento a aplicaciones practicas.

El investigador José Carmena abordard no solo los fundamentos cientificos de la
neurotecnologia, sino también uno de los retos clave del sector: su transferencia al tejido
empresarial. Este proceso implica transformar los avances cientificos generados en el
laboratorio en productos y servicios viables que puedan llegar a la sociedad, generando
impacto real en dmbitos como la salud, la accesibilidad o la mejora de las capacidades
humanas. Através de ejemplos concretosy su experiencia personal en la creacién de iniciativas
empresariales basadas en investigacién puntera, destacara la importancia de la colaboracion
entre academia e industria para acelerar la innovacién y garantizar que los desarrollos
neurotecnoldgicos puedan traducirse en soluciones Utiles, sostenibles y escalables.

El Dr. Carmena es actualmente investigador sénior en la
Universidad Catdlica de Valencia San Vicente Martir, Espafa.
De 2005 a 2023 fue profesor de Ingenieria Eléctrica, Ciencias
de la Computacién y Neurociencia en la University of
California, Berkeley. Obtuvo un PhD en robdtica en The
University of Edinburgh en 2002 y hasta 2005 fue investigador
posdoctoral en el Departamento de Neurobiologia y en el
Centro de Neuroingenieria de la Duke University.

Su principal area de especializacion es la neurotecnologia, un
ambito de gran relevancia para la restauraciony el aumento de
funciones sensoriales, motoras y cognitivas. EL Dr. Carmena es
conocido por estudios seminales que muestran como la
plasticidad neural se relaciona con el aprendizaje y la
consolidaciéon de habilidades neuroprotésicas, y por el
desarrollo de neurotecnologia y algoritmos de decodificacion
en lazo cerrado para el control de neuroprétesis. También fue
fundador y codirector ejecutivo (co-CEO) de iota Biosciences,
una empresa de neurotecnologia que desarrolla terapias de
nueva generacion basadas en el sistema nervioso mediante
dispositivos implantables inalémbricos, ultrapequefios y de
bajo consumo. Ha publicado més de 200 trabajos revisados por
pares en las principales revistas cientificas y congresos, y ha
sido invitado a impartir mas de 150 conferencias cientificas en
instituciones académicas y congresos de todo el mundo.
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Interaccion humano-robot en sistemas asistivos para la autonomia y la salud
Carlos Cifuentes (Bristol Robotics Laboratory, UWE Bristol)

Presenta: Carlos A. Jara (Universidad de Alicante)

Viernes 19, 11:30-12:30

Los sistemas de salud de todo el mundo se enfrentan a retos crecientes, impulsados por
cambios demograficos, el aumento de la cronicidad y la escasez de personal sanitario. En los
ultimos afnos, los avances en tecnologias vestibles, robética e inteligencia artificial han abierto
nuevas oportunidades no solo para la atencién clinica, sino también para la prevencioén, la
asistenciay el apoyo a personas con condiciones de salud y discapacidades.

En esta charla, presentaremos cémo, desde el Bristol Robotics Laboratory, estamos cocreando
tecnologias innovadoras para la salud junto con usuarios finales y profesionales sanitarios.
Estas soluciones buscan empoderar a las personas, fomentar su independencia y autonomia,
y, al mismo tiempo, reducir la carga sobre los cuidadores y los sistemas de salud. A través de
ejemplos concretos, se mostraran enfoques centrados en el usuario y el impacto real de la
robética asistencial en la vida diaria.

Carlos Cifuentes es profesor asociado en
Interaccion Humano-Robot en el Bristol
Robotics Laboratory (BRL) de la University of
the West of England (UWE Bristol), Reino Unido.
También es subdirector del VIVO Hub, un
centro de investigacion financiado por el Reino
Unido con £13,4 millones (2024-2030).

Ha liderado numerosos proyectos centrados en
el codisefio, desarrollo, evaluacion vy
despliegue de sistemas robdticos para la
rehabilitacion, asistencia y empoderamiento
de personas con discapacidadesy condiciones
de salud. Su trabajo colaborativo con
profesionales sanitarios ha analizado los
impactos a corto y largo plazo de las
tecnologias robdticas en diversos contextos
clinicos y de la vida diaria.
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SESIONES REGULARES

SESION A1 - Inteligencia Artificial (IA) en el ambito de la discapacidad
Moderadores

Diego Torricelli (Consejo Superior de Investigaciones Cientificas)

Jueves 18, 9:00-10:00

An Intelligent Platform for Clinical Evaluation and Monitoring of Parkison’s Disease: The ARGUS
Project

Jorge A. Gémez-Garcia, Leandro de Jesus, Marina Algaba-Vidoy, Adriana Torres-Pardo, Maria
Carratala, Elisa Luque-Buzo, Juan P. Romero, Clara Sanz-Morere, Javier Roa, Cristina Bayodn,
Francisco Molinay Diego Torricelli

Towards Adaptive Shared Vocabularies in Assistive Robotics via Multi-Agent Lexical Grounding
Rafael Sendra-Arranz, Eduardo Rocon, Ifaki Dellibarda, Alvaro Gutiérrez y Manuel Cebrian

POIROT: Towards Reliable Multi-Agent Al in Clinical Practice
Ihaki Dellibarda, Rafael Sendra-Arranz, Pablo Romero-Sorozabal, Juan M. Valverde-Garcia,
Annemarie F. Laudanski, Manuel Cebriany Eduardo Rocon

DrivABLE: Personalized Driving Solutions Through Neuroscience and Al
Diego Torricelli, Jorge Villagra, Jorge A. Gémez-Garcia, Marcos Rios, Antonio Atufedo, Davide Miceli,
Juan P. Romero y Eduardo Rocon

SESION A2 - Tecnologias virtuales para la evaluacién funcional y la rehabilitacién

inclusiva

Moderadores

Eduardo lanez (Universidad Miguel Hernandez de Elche)
Vicente Quiles (Universidad Miguel Hernandez de Elche)
Jueves 18, 10:00-11:00

Development of an Accessible Digital Game to Support the Employability of Young People with
Intellectual Disabilities through Empowerplay Project
Raul Esteban, Noemi Rando y Denis Cerro

Gamified Virtual Interface for Assessing Accuracy Reaching Tasks
Maria de Hoyos, Vicente Quiles, Anahis Casanova, Mario Ortiz, José M. Azorin, Carlos A. Jara, Irma
N. Angulo-Sherman, Andrés Ubeda y Eduardo lafez

Serious-Game-Based Virtual Interface to Assess Fatigue and Muscle Coordination
Giselle Martinez-Pachicano, Laura E. Cortés, Anahis Casanova, Mario Ortiz, José M. Azorin, Carlos
A.Jara, Irma N. Angulo—Sherman, Andrés Ubeda y Eduardo lafez

Kinematic-Based Assessment of Upper Limb Motor Function in Spinal Cord Injury Using an
Immersive Virtual Reality Framework (REHAB-IMMERSIVE)

Diego Garcia, Lucia Marco, Miriam Salas, Vanesa Herrera, Javier Albusac, Raquel Perales, Silvia
Cerueloy Ana De Los Reyes
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SESION B1 - Seminario técnico del Proyecto NEURO-TEX

Presenta

Carlos A. Jara (Universidad de Alicante)
Jueves 18, 12:00-12:30

SESION B2 - Sesién especial del consorcio internacional MYOREHAB
Moderador

Andrés Ubeda (Universidad de Alicante)

Jueves 18, 12:30-14:00

Towards Effective Estimation of Human Muscular Fatigue
Cristina Romero, Anahis Casanova, Lluis Bernat, Carlos A. Jaray Andrés Ubeda

Sensorimotor Integration from Cutaneous Afferents: Effects of Vibration on Motor Output and
Motor Unit Firing Behavior
Willian A. G. da Silva, Giovanna O. Pedrassani, José O. A. Filhoy Carina M. Germer

High-Density Myoelectric Control of a Prosthetic Hand Via Edge Computing: from Embedded
Architecture to Real-Time Decoding Validation
Leonardo A. Elias

Tech in Rehabilitation: Gait Analysis & 3D Scanning for Prosthetic Fit
José C. Rangel, Gabriela Guevaray Javier Sanchez-Galan

Mesa redonda: Challenges in transnational standardization of hand neuro-rehabilitation
systems

Modera: Andrés Ubeda (Universidad de Alicante)

Participan: Leonardo A. Elias (Universidad de Campinas), Carina M. Germer (Universidad de
Campinas), José C. Rangel (Universidad Tecnoldgica de Panama)

SESION C - Tecnologias de asistencia y rehabilitacion
Moderadores

Cristina Baydn (Consejo Superior de Investigaciones Cientificas)
Eduardo Rocon (Consejo Superior de Investigaciones Cientificas)
Viernes 19, 9:00-11:00

Clinical Application of Hand Exoskeletons in Stroke Recovery: Trends and Current Challenges
Manuel Bayodn-Calatayud, Alejandro Fernandez-Menéndez, Sonia Pulgar-Machado, Laura
Fernandez-Estrada, Noelia Diaz-Diaz y Marta San Miguel-Lomo

A Cable-Driven Robot for Gait Rehabilitation in Toddlers with Cerebral Palsy: Exploratory
Clinical Validation

Pablo Romero-Sorozabal, Annemarie F. Laudanski, Cristina Rodriguez, Carlota Garcia, Alvaro
Gutiérrez, Rosa M. Egea-Gamez, Ignacio Martinez-Caballero y Eduardo Rocon

Integrating Physiological Features and User Experience into Model-Based Optimisation of a
Novel FES-Robot Gait Therapy (NIMBLE-NEXT-SP1)
Juan C. Moreno, Clara Sanz-Morere, Sara Gonzalez, Lucia Simoén y Aikaterini Koutsou



@) Xl Jornadas AITADIS

ALICANTE 2026

-

Standardized CPET-Based Framework for Assessing Cardiorespiratory Adaptations in Spinal
Cord Injury Rehabilitation

Miriam Salas, Isabel Sinovas, Javier Gil, Lucia Garcia, Lucia Marco, Sara Gonzalez, Celia Aranda,
Diego Garcia, Soraya Martin, Esther Lopez, Rosa Casado, Carolina Redondo y Ana De Los Reyes

Advanced Training in Assistive Technologies: A Master’s Degree Oriented Toward Technology
Transfer in Disability and Rehabilitation
Antonio J. del-Ama

Understanding, Modelling and Artificially Mimicking the Complexities of Human Balance: the
MIMIC-B Project

Miriam Febrer-Nafria, Sejin Yi-Yoo, Pilar . Maldonado-Mufnoz, M. Olga Arroyo-Riafo, Marta Supervia,
Francisco J. Sdnchez-Cuesta y Cristina Bayon

Development of Flexible, Sensor-Equipped Templates for Gait Detection and Segmentation in
Lower-Limb Rehabilitation Exoskeletons
Alberto Cantény Jesus Tornero

WORKSHOPS

WORKSHOP A - Videojuegos con EEG de bajo coste y plataformas robéticas de
rehabilitacion

Organizadores

Vicente Quiles, Eduardo lafiez

Brain-Machine Interface Systems Lab, Universidad Miguel Hernandez
Viernes 19, 15:30-17:00

Este workshop aborda los sistemas de gamificaciéon aplicados a la rehabilitacion mediante
videojuegos controlados con EEG de bajo coste, ademas de su aplicacién en plataformas
robéticas para miembro superior.

WORKSHOP B - Control mioeléctrico de protesis robdticas
Organizadores

Andrés Ubeda, Cristina Romero, Lluis Bernat, Pablo Orgiler

Human Robotics Group, Universidad de Alicante

Viernes 19, 17:00-18:30

Este workshop aborda las bases del control mioeléctrico de protesis robdticas a través del
contacto con los ultimos dispositivos para la lectura de electromiografia de alta densidad y el
uso de manos robéticas diestras.

WORKSHOP C - Realidad Virtual (RV) y Realidad Aumentada (RA) en rehabilitacion:

Ejemplos Practicos

Organizadores

José C. Rangel, David Rodriguez, Carlos G. Rodriguez-Chong
Universidad Tecnolégica de Panama

Viernes 19, 18:30-20:00

Este workshop aborda el uso de realidad virtual y realidad aumentada en el contexto de la
rehabilitacién inmersiva de miembro superior.
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SESION DE ESTUDIANTES

Moderador

Vicente Morell (Universidad de Alicante)
Jueves 18, 16:30-18:00

Towards Autonomous Robotic Guide Dogs: An Architecture for Assisting Visually Impaired
Users
Carmen Losantos-Pulido, Félix Escalonay Francisco Gémez-Donoso

Multimodal Neural Network for the Interpretable Analysis of Neurovascularization in Age-
Related Macular Degeneration
Sergio Lidon, Marina Poveda, Angel E. Parra, Gema C. Martinez, Eduardo Fernandez y José M. Sabater

Tendon Vibration Entrains Essential Tremor in an Open-Loop Paradigm

Marta Gonzalez-Garcia, Marcos Sacristan-Moraleda, Adrian Carrasco-Robledo, Alejandro Pascual-
Valdunciel, Verdnica Giménez, José Lapefa-Motilva, Mariano Ruiz-Ortiz, Julian Benito-Ledn, Jaime
Ibanez y Eduardo Rocon

Towards a Low-Cost Modular Transradial Prosthesis: Additive Manufacturing, Myoelectric
Control, and Haptic Feedback
Ferran Franco y Andrés El-Fakdi

Kinematic Indicators of Muscle Fatigue During Progressive Resistive End-Effector Robotic
Activities
Nuria Gonzalez, Anahis Casanova, Carlos A. Jaray Andrés Ubeda

Evolution of Electromechanical Delay Induced by Submaximal Isometric Fatigue Using HD-
EMG
Raquel Martinez-Pérez, Carlos A. Jara, Eduardo lafez y Andrés Ubeda

Effect of Forearm Orientation on HD-EMG-Based Hand Kinematics Prediction in a Post-Stroke
Patient

Lluis Bernat, Cristina Romero, Elisa Ginés, Carlos La Pefa, Rosa M. Sdnchezy Andrés Ubeda

Methodology for the Construction and Evaluation of a Multimodal Dataset for Physical and
Neuromotor Rehabilitation
David Rodriguez, Edmanuel Cruzy José C. Rangel

Design and Development of a Virtual Reality Therapeutic Environment Prototype for Hand
Rehabilitation Based on Pincer-Grip Exercises
Carlos G. Rodriguez-Chong, Javier E. Sanchez-Galany José C. Rangel

A Non-Invasive Method for Estimating the Ankle-Brachial Index Aimed at the Early Prevention of
Disability Associated with Peripheral Artery Disease
Marta Nadal, Juan D. Romero, Sergio Lidén, Esther Chicharro, Alba Graciay José M. Sabater

Single-IMU FSM for Real-Time Stair Ascent Segmentation
Juan Barboza, Guillermo Apodacay Fernando Brunetti
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Advanced Control Electronics for Hand Rehabilitation Exoskeletons
Pablo Rubira-Ubeda, Esther Peral-Sempere, Francisco J. Minano-Ruiz, David Martinez-Pascual, José
M. Catalan, Andrea Blanco-lvorray Nicolas Garcia -Aracil

Modular Control Architecture for a Bimanual Assistive Platform
Esther Peral-Sempere, Pablo Rubira-Ubeda, Francisco J. Mifiano-Ruiz, David Martinez-Pascual,
Andrea Blanco-lvorra, José M. Catalan y Nicolas Garcia-Aracil

Cross-Domain Few-Shot Personalization for Assistive Motor Technologies under Scarce
Patient-Specific Data

Alejandro Galan-Cuenca, Josmar Suarez, Daniel Espinosa-Cénovas, Marcelo Saval-Calvo y Antonio
J. Gallego

A Spiking Neural Network to Predict Finger Kinematics (sélo poster)
Cristian D. Guerreroy Leonardo A. Elias

Differential Modulation of Motor Unit Behavior during Cyclic Hand Movements (sélo poéster)
José O. Alves, Cristian D. Guerrero, Carina M. Germery Leonardo A. Elias
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PROGRAMA SOCIAL

Visita guiada por la ciudad de Alicante

La visita guiada por el centro de la ciudad de Alicante saldra a las 19:00 frente al Mercado
Central, en la Avenida Constitucién (peatonal). En esta visita se explorara la historia de Alicante
con un guia mientras se visita los principales monumentos de la ciudad, como el Barrio de
Santa Cruz, la Concatedral de San Nicolas y la Explanada de Espafa.
https://maps.app.goo.gl/4A9RyXuQf1UAguUKY9

Cenade gala

La cena de gala se celebrara a las 21:00 en el Hotel Melia Alicante, junto a la playa del Postiguet
y con unas espectaculares vistas al mar. Los asistentes pueden ir directamente a la cena desde
la visita guiada (que terminara en el mismo hotel) o desde su alojamiento. Durante la cena se
ofrecerd un aperitivo previo con bebida hasta las 22:00, momento en que comenzara el
banquete en mesa.

Ubicacion del restaurante

Plaza del Puerto, 3
Alicante
https://maps.app.goo.gl/UPolLsFtyAEqZXmcg7
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